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p 天津职业技术师范大学机器人及智能装备研究院院长
p 天津市智能机器人技术及应用企业重点实验室主任
p 天津市机器人学会副理事长兼秘书长
p 天津市科协智能制造学会联合体副秘书长
p 国家级职教教师教学创新团队培训基地首席专家
p 全国职业教育教师企业实践基地主任
p 中国机器人峰会联席副秘书长
p 中国机械工程学会设备智能运维分会常务委员、生产工程分会常务委员
p 中国机电一体化技术应用协会理事
p 中国仪器仪表学会高级会员
p 2018年入选中国留学人员回国创业启动支持计划
p 2018年入选天津市特聘教授计划
p 2017年入选天津市人才发展特殊支持计划
p 2017年入选天津市创新人才推进计划
p 2017年天津市滨海新区创业领军人才
p 日本三重大学访问学者
… …

邓三鹏博士  教授/博士生导师/天津市特聘教授
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赛项特色     

   本赛项聚焦智能制造产业数字化、网络化、智能化对工业机器人技术的新要求，

面向《工业机器人系统运维员》新职业，重点考查选手工业机器人的拆装、检测、故

障诊断和智能运维等系统集成技术能力，以培养更多的能工巧匠和大国工匠。



赛项任务主要参照工业机器人安全规程、工业机器人系统运维员、工业机器人系统操作员、机器人工程技术

员、1+X工业机器人应用编程、1+X工业机器人装调职业技能、1+X工业机器人装调、工业机器人装调维修工、

工业机器人操作调整工等国家职业技能等级标准要求设计。目的是推动工业机器人在金砖五国和一带一路范围内

国家的发展与应用。

序号 标准号 名称

1 GB 11291-1997 工业机器人安全规范

2 GBT 26154-2010 装配机器人通用技术条件标准

3 6-31-01-10 工业机器人系统运维员

4 6-30-99-00 工业机器人系统操作员

5 JX04-24-01 工业机器人装调维修工

6 JX04-24-02 工业机器人操作调整工

7 LD/T81.1-2006 职业技能实训和鉴定设备通用技术规范
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Ø 工作过程导向性

Ø 社会接受度
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Ø 创新性
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Ø 课程教学目标和定位

说课内容包含不限于：

Ø 学习情境

Ø 学习目标

Ø 教学内容
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Ø 教学方法

Ø 教学过程 Ø 教学媒体

Ø 教学资源

Ø 环境选择
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            时间：10 min，

   答辩PPT赛前提前制作完成



学生组
（85%）

实操时间：210 min

职工组
（70%）

任务1：工业机器人机械系统拆装
与检测

任务2：工业机器人电气系统检测
与故障诊断

任务3：工业机器人控制系统检测
与维护

任务4：工业机器人系统智能运维

职业素养与安全意识

任务1：工业机器人机械系统拆装
与检测

任务2：工业机器人电气系统检测
与故障诊断

任务3：工业机器人控制系统检测
与维护

任务4：工业机器人系统智能运维

职业素养与安全意识



1. 工业机器人本体拆卸与组装（学生组-五轴、六轴；职工组-五轴）



2. 气路安装



3. 末端执行器安装



1. 电气系统检测（学生组-做导线、接导线；职工组-接导线）



2. 电气系统故障排查



1. 系统网络搭建配置



2. 系统模块检测维护

对控制系统单模块进行检
测维护，其中包括：

机器人控制器

PLC

HMI

等多种设备检测维护，
确保装配生产线

能安全稳定地运行。



3. 系统视觉检测调试



1. 工业机器人智能运行

通过编程PLC程序、相机程序、机器人程序、触摸屏程序完成一套轴承出库、装配、检测、入库多个流程装配生
产调试工作任务。



2. 工业机器人智能检测与维护

利用工业互联网，编写PLC程序、机器人程序、设置系统数据将工业机器人关节坐标、机器人运行工作模
式、运行状态等数据信息显示在智能运维看板上，对机器人进行远程监控与智能运维。





任务内容 考核要点 评判标准 配分 评判形式

任务一、工业机器人机械
系统拆装与检测

工业机器人机械系统
检查与诊断结果

工业机器人拆装检查

20 结果评判工业机器人机械安装调试

工业机器人机械检测记录

任务二、工业机器人电气
系统检测与故障诊断

工业机器人电气系统
检查与诊断结果

工业机器人系统气路安装检查

20 结果评判工业机器人系统电路安装检查

工业机器人系统故障排查

任务三、工业机器人控制
系统检测与维护

工业机器人控制系统
检测与维护结果

触摸屏显示控制

20 结果评判功能模块运动控制

工业相机显示控制

任务四、工业机器人系统
智能运行与维护

工业机器人系统智能
运行与维护结果

工业机器人系统智能运行
35 结果评判

工业机器人智能检测与维护监测

职业素养与安全意识
综合素养

遵守考场纪律，无安全事故。 5
过程评判

违规扣分 不服从裁判指令，扣 5 分/次，情况严
重者取消比赛资格。



故障诊断和
智能维护
发展现状

观察运行
状态，凭
经验做出
故障诊断

故障信息
代码做出
故障诊断

故障诊断和
智能维护
未来发展

远程化

网络化

集成化

智能化



开放式电控柜编程工作站

对应的职业功能： 

机械系统检查与诊断     

电气系统检查与诊断    
                            
运行维护与保养            

数据采集与状态监控

拆装实训台



严
格
的
工
业
级
工
业
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机器人本
体厂家提
供的装配
工艺参数 



铝合金本体
内嵌套钢质
螺纹牙套

自主设计可多
次拆装六轴工

业机器人

底座：可360°旋转，锁紧扣、
最佳位置方便拆装，示教时
可用锁块固定位置。
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下面发布

天津博诺智创机器人技术有限公司

提供的技术平台视频


